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ROBOTSKI SISTEM
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Konfiguracija robotskog sistema

. Senz?r daje ot Bacunar obradu1e‘ Arduino komunicira Robot prima
informacije o poziciji signale sa senzora i v i 2ali
: Yo Arduina i zadai SIS Rl P komande od
I ugaonoj orijentacijl rauina | zadaje komande robotu

$aka komande kontroleru Arduino kontrolera







(.)) Leap Motion senzor







Konfiguracija
robotskog
sistema

&

Niskobudzetne komponente sistema
doprinose njegovoj maloj ceni

Robot
Arduino Uno 100 €

NETEIERIE

Leap Motion senzor 80 €

=180 €




</> Programski jezici
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Rehabilitacija

Biofeedback sistemi
LeCenje dece od cerebralne paralize

Zamena za “teach-pendant”
Brze i lakse planiranje trajektorije

- !E “Remote working”
. . . . . ‘___M — o
Telemanipulacioni sistemi — @ - 7 viselkoriziEne epemdie

Industrijska robotika

Machine learning

Podloga za dalja istrazivanja i Edukaciia
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Dr Milica
Jankovic

Mentorstvo

Tehnicka podrska

Smernice pri izradi

Zahvalnica
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Mehanicka
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3D stampac konstrukcija

Prostor za izradu
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Hvala na paznji!

Pitanja?



